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Kontrolni automat —oi)éinich drah krouZki, zejména kuli¢kev§ch loZisek

1

. Na spravnou fumkci, pPesnost chodu- a-
trvanlivost valivého. loZiska 'ma rozhodujici
vliv pfesna vyroba ob&Znych drah vmtrmho
i vnéjsiho krouzku. PoZadavek vysoké’ kvah-
tv obé&Znych drah Vyzaldluye pech\mu kontro-
lu vyrobenych krouZkd, jiZ dosahuje kon-

trolni automat podle vynalezu.

Kiontriola ob&Znych drah 'kuhdknovyoh lo-

PRV

Zisek se provadi doposud pPevaZnd ruénimi’
métidly. Méfeni je zdlouhavé, malo piesné

a znatn& narotné na -plolzo'mo'st tpfno-irédéji-

ciho pracovnika. P¥i nepozormém méfeni do-
chdzi éasto k hrubym omyldm.- Prlorbo jsou
rutni méFidla nahrazovana plolnomut»oma'tlc
kiterd se

vost & daldi jiné nedostatky v hozﬂsknovy'ch
vyrobnach sire!]'l neuplatnily.
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Kontrolnfm automatem podle vynilezu . -

" jsou - méfeny, vSechny parameiry ob&Znych

drah valhvych zejmeéna -kwluck-ovvyoh loZisek,
jak priméry obé&Zné dréhy a jeji. cnenkmuh—
losti, tak vzdalemosti této drahy od .zaklad-

niho ¢ela krouzZku a jeji nerovnob&inosti

“se zékladnim &elein, dale radidlniho hazeni

ob#7né -drahy a konedns. velikosti ‘poloméru

zak¥iveni ob&Zné drahy. Automat sestivd ze .

zasobniku s pfivaddcim: Zlabem a podavigeim
astroijim,
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z vlastnthg méFictho tstroji, z -
dstrofji- k- protaéeni kontnolovaného loZisko-
. \ . *

‘50

,_merem” velikosti’
~krouzku. Hlidaci kiadka je wvnitf vybrana

2

vého krouZku a 'z tFidicitho zafizeni. Podsta-
‘ta vynalezu spoliva v bmn Ze kontrolovany
kronZek, u méhoZ se vsechlny vysie uvedené.
pafnamemry méFi soudasnd v jedindm kon-

trolnim misté, je v tomto kontrolnim mistd |-

v dotyku s tnhd,ajm kladkou, nesenou ]edn»o-
ramennou pakou obtocnou kolem osy pevné
na nosném ramu auwtomatu, a je uloZen ma
dvou. op&rmych -dutycwh "Pritom je &elo -
kontrolovaného “knrouzku ve styku s prto‘ta—
¢ecim kofoudem, upravenym otofné na una-

a7

Secim ptichiku, ktery ]ue spojen s ty¢l po-

suvitou hydraulickym & jingm  podobnym
‘ustrojim ve vedeni v zakladni desce. Jeden

z ,op&rnych dotykd, slouZici ke kontrole
Vdel'E)IIIDBltl ob&Zné drahy od zdkladniho &ela
krouzku a jeji nerovnobéZnosti s timto ce-
lem, je wuspofadan axiglng posuvné. vzhle-
dem ke kontrolovanému krouZku a je opa-
trezn vzduehovou tryskou k- bezdlotyklovemlu
‘poloméru obdZné drahy

a vybfh4 ma jedné stran& v Gzky kgoouf opa-
tfeny’ na svém obvodu okénkovymi vyFezy. '
Na vnéjsi strané tohoto kotoule maproti vy-

Feziim je umistdén svételny zdroj, kde#to na

vnitini strand zasahuje do vybrani-v hlidact

‘kladce fotoelektricky. nebo jiny ploudobtny
‘element. Za piFivddécim Zlabem kiomrtu'oiloma—.

nych krouzkd je ulrmsténlo Sistici zafizeni,
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jimZ prochédzi kontrolovany kromZek pFed -

dopravenim do kohtrolniho mista.

Dosahovany v§kon kontrolniho 'aumomart'u
podle vylnélezu je vyS88i meZ vykon dosaho-
vany pfi- dosavadnim ruénim méfeni pouze
jediného parametru ob&Zné drahy krouZku.
Z toho vyplyva, Ze
je vice meZ 3estkrat vy3Si meZ vykon' pf¥i
rufnim méfent, nehleds k daleko p=fesné]§i—
i a bezpedn&jSimu provozu.

Automat podle yvymélezu je dale 'vysveftlem :

na vykresu, znazorfiujicim ma obr. 1 schema- .
" ticky &elni- pohled na celkové uspofFadani
- automatu pro komtrolu vnitfnich krouZki
kulitkového loZiska, ma obr. 2 je. schemartic-

ky pohled mna 'pudévaci -Gstroji, ma obr. 3 -

botni pohled na méFici zafizeni v !kuolnrtrlol-
aim mists, na obr. 4 4Nl fez podle A—A
a ma obr. 5 dil¢i Fez podle B—B v tomto
kontrolnim misté, na obr. 6 je v prifezu
detail kontrolnihvo méfidla vzdalenosti ob&Z-
né drahy od zakladniho <ela krouZku a na
obf. 7 detail prifezu hlidaci kladkou.
tPaudlre obr. 1 ptichazeji kontrolované.
kmoruzky 1 salmospandelm ze z&sobniku Zlabeni
- 2 a jsou zatladovény podavacem 3, posouvia-
nym pistem 4 hydraulického vé'l'c-e 4a, do
unéSeci -prismatické - podloZky 5, do miZ se
vidy dopravi nejspodndjsi
.sloupce ve Zlabu 2. UnéaSeci prismaticka
podioZlka 5 nesend unaSecim _piiénikem 8 je
spojena s ityCi- § posuvniou “ve .vedeni 10a
v zakladni desce 10 pomoci pistu 7 hyd-
raulického védlce 7a, jak je ‘haznadeno na
.obr. 2. P¥i posuvua priéniku— 8 se posouva
i prismatické podleZka 5 a uloZi krouZek 1,
. ktery dosedl.delem na zékladni desku 10,
na xdva opérné udlorty;ky 21, 22 (ma obr. 3),
- pFitemzZ se ma krouZek 'prl,kl-opi vioZené jed-
_.noramenné paky 11, 12, ototné kolem os
26, 29. SouGasné se pfFiklopi na .krrouzek 1
'h.h«dﬂCl kladka 13, mesenad jednoramennou
‘paloou 14, otoEnou. kolem osy 14a. Na uné-
Secim pric.mksu 8 je dale upraveno pmtavec. "
zaiizeni komtrolovamého krouZku, sestévaiji-
ci z protacejiciho se kotouée 15, na jehoZ
tele je vioZzka 15a z pruZného 'materidlu.
Protdceci kotout 15 je spojen s hfidelem
15b nahéan&ciho elekiromiotorku,16. PF¥i po-
suvu .pfitniku 8 dosedne Celo vloZky -15a
protadeciho kotoude 15 na Selo krouzku 1,
ktery se pocne thenim otafet. PFed doprave-
nim do kontrolniho mista prochézi kontrolo-
vany krouZek 1 Cisticim zafizenim 17, umis-
ténym <za.podavacim Zlabem 2; v'mn&mZ se
otiraji“tela krouZku 1 a zbavu]i tak pfipad- -
nych nedcistot, jeZ 'by nepfiznive pﬁsobﬂy pEi
- protdadeni krouZku 1 v 'kto'rumllov.anem misté.
Bshem mé&Feni, pfi m&mZ sz musi obto¢it
krouZek 1 \izhled-elm k bezpetnému zjiSténi
tdchylky geometrického tvaru ob&Zné drihy
ne]'mene o 360° je wuloZzem krouZek 1, jak.
bylo jiZ vySe 'paopsé'mo na dvou upenn?ch

".. dotycich, 21, 22, z michZ op&my dotyk 21

(na obr.. 3) je vytvoven jako kladicka a je
.pevny,. kdeZto, druhy op&my dotyk 22 je

celkovy vykon automatu -

krouZek 1 ze

\
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‘nému krouZku 1. Axidlniho posunu tohoto
- dotyku 22 je dosaZeno jeho uloZenfm na
. paralelogramu, tvofeném pruZngmi planZe-
tami 30, 31 (podle obr. 5). Dotyk 22 je ve
styku s ubezntoru drahou ve dvou. bodech 32,
33, jak je zPejmé z obr. 6. Pologha op&rného
dotyku 22 w axidlnim sm&ru udéva vzddle-
nost ob&Zné drahy krouZku 1 od Cela, jimZ
se. opird o zédkladni desku 10. Zména této
‘polohy béhem jedné iotdcky. krouZku 1. pak
udava merovnob&znost wb&zné drahy s uve-
denym -€elein. Ob& hodnoty se méri elektro-
dotykovym mebo jinym vhlotdjnym snimadem
34, ktery se 'dotyka op&rného ldo«tyklu 22. Oba
stycne hody 32 a 33 ¢vofi pevné opory pro
méfeni velikosti polomé&ru R gbé&Zné dréhy
kontrolovaného krouZku. Velikost -‘poloméru
R se urduje zméienim mezery Z mezi vzdu-
*chovou tryskon 22a, vloZenou uvniti dotyku
‘22, a ldbéimnou -dr.aJhJuu krouZzku 1.

' zpusub méfeni je pneumasicky bezdotykovy;

vysledky méfeni se pievadgji obvyklym

. zphsobem na elekirickeé signaly.
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axidlng pwwvm? vzhledem ke kontrolova- -

Primgr a ovalita opbé&Zné drihy se méFi
elektrodotykovym nebo jnym vhodnym sni-
madem 23 (ma obr. 3 a 4}, ktery se dlortyka
vioZené péaky 11, otofmé kolem osy 26 a sle-
" .dujici dlootyd(-em 24 obdZnou drabu p¥i pro-
t4ceni . 'krnoruzku 1. Radidlni héizeni ob&Zné
d'réhy $6 MmEFL elektrodotykovym nebo jinym
shimad¢em 285, dotykajicim se tfmenu 27, na
némZ je umi'srté-n' dotyk 28 sledujici p:llochu
otvoru krouzku 1. Timen -27 je upevnén na
‘konci vloZené paky 12 otodné kolem osy 28.
" Komtrolovany krouZek 1 je pri protaceni
v méFicim misté v diosty'ku s hlidaci kladkou -
‘13 (podle - -obr. 77, wvedenou -v otdCivy po-
hyb kolem wosy 13a na pace 14 protéadejicim’
se krouZkem 1. Hlidaci kladka 13 vybiha na
jedné stran& v tzky kovoud 13e, ktery ma ma
svém obvodé okénkové vitezy: 35 Na vnéjsi
strand kotoude 13c - naproti~ vyiezdm .35 je
umistén svatelny zdroj 26, kdezio na- voitini

* strané kotoude 13e je vloZen.do vybrani 13b

kladky 13, fotoelektricky element 37, citlivy -

".na zménu intensity svdtla. Podet ortacek hli-

‘f &

daci kladky 13 je vZdy v wurditém poméru
'k pottu otdtek kontrolovaného krouzku 1,
ktery, jak bylo shora uvedeno, se musi oto- .
¢it pfi méfeni nejméns o 360°. T-ormrwt-o otode-
ni odpovida wrlity podet vyfezi 35 v kotou-
¢i 13e, prochédzejicich mezi syételnym zdro-
jem 36 a fotoelektrickyim elementem -37.

Elektrickych impulsi, vazniklych stfidavym -

osvétlenim a  zastindnim foboelekirického
elementu 37; je vyuZito k Ffizeni méficiho
cykilu automatu a tim zamezeni chybného
méfeni pii mepravidelném protiacteni kontro-
lovaného krouZku 1. Hlidaci zaitizemi miZe
byt nastaveno tak, aby méFeni skonéilo ite-
prve po uréitém ‘praotu elektrickych 1tmprulsﬁ
foboelektrického elementu 35, tedy aZ po
. pootodeni kontrolovangho karuzklu 10 pre— )
" depsanych 360°. .

Po wkonteni ]'edsnloth:o méricmro cyklu je
-zknomtmll-ov.alny krouzek 1 zvednit unéSeci
pnmartuoklmu proldllnozkuom 8 a d'optna'ven zpét '

- [ . 4
e . . .
‘..'.'

L

PouZity .
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do Grovné podavade 3. tPr1 zasouvani dalsiho
. k»omrmolrz)!vame!h‘o krouZku se zknnt'm'lovamy
_ krouzek . 1 odsune do t¥idiciho Zlabu -18,
v n&mz ]e vytitdén klapkou 19 -ovlada'nlou
elekitromiagnetem 20 bud jako dobry, mebo
jalko Spatny.

Podle vysledicu mef«eni ]rednnothvyoh para-

" -metrti je krouZek 1 auwtomaticky zatazen do

né&kiteré 2 tfidicich skupin, které moflon, byt
uspofadany tak, Ze json odd&lend zafazova-
ny krouZky dobré od Spatnych, nebo roz-
tfidovany podle jedhotlivich. druhl- vad.
Automat 'miZe pracovat také wakovym zpi-
" sobem, Ze snimal 23 pro méfFeni owality a

Pl

10
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primé&ru ob&Zné drahy, spolu s pfislusnou
elektronickou (Casti, roztfiduje dobré krouz- -
ky podle priméru ob&mé drihy na uréity
podet tFidicich skupin, ¥Sicich se mavzédjem
o uréitou, pfedem mastavenou hodnotu. Tak-
to mohou byt ziskdvany roztfidéné krouZky
pro -parovani vnitfniho. krouzku, wvnéjsiho
krouZku a kulicek. .

Popsaného kontrolnitho automatu- pro
vitfni -kmou#ky kulickovych loZisek miZe
byt pouZito i pro komtrolu vnéjsich- krouzki
kulickového loZiska mebo 1 jiného, msaprllklla« -

soudkovéhp vnah:veho loz'.lska.

4 .

PREDMET PATEN'.I‘I] o . ' . '

1. Kontrolni auwtomat ob&Znych drah
‘krouZkli, zejména kulitkovych IloZisek se

zasobnikem krouZkil, s privadécim Zlabem -

a’ poddvacim- dstrojim, s mé&ficim Gstrojim,
jimZ se _.provadi bud soudasng kontroda
viech parametrd, .nebo jedmotlivych para-
metr ob&Zné ,drahy kontrolovaného krouz-
© ku, vyzmateny iim, Ze je opla:tr'em dvéma
o.pérm]ml dotyky 1[21 22), z michZ opdrny
dotyk (21) je vytvofen jako kladitka a je
pevny, pevoon zikladni deskou (10), jednim
prutacecim koboutem (15]), mpra've:ng’rm oo -
né na unaSecim pricniku (8], spojeném
s tyfi [6),
nebo jiného tlakového tstroji (6a) ve vede-
. ni {10a) v zakladni desce [10], unédSené

- prismatickou podlozkou (5) a hlidaci klad-
kou (13), nesenou jednoramennou pakiou
- (14),. otodnou kolem osy [14.51], pevné na

- rdmu arutlomuartu

U

15

20

‘a5

posuvnon pomoci hydraumlického |

30

- vyznaeny tim,

2. Konitrolni awtomat ‘podie bodu 1 vyzna- -
teny tim, Ze jeden z opdrnych dotykii [22)
je uspbfddan axialng posuvnd vzhledem ke
kontrolovanému krouzZku (1) a je opatien
vzduchovou tryskou (22a). .

3. Komtrolni auwtomat podle bodd 1 a 2
Ze hilidaci kiadka (13) vy-
bihd ma jedné’ stmang v tizky kotoud . [13c),
opatfeny ma svém wobviodu okenkowﬁml vy-

- snrs

_’rezy (35), pficemZ je ma vné&jsi strané ko-
touce [13c) maproti wyfeziim [35) umistén

svételny zdroj (36) a ma vnitini strang ko-
toude (13c) zasahuje do. vybrami (13b) v

- hlidaci. kladce [13) fotoelekiricky nebo ]my

podobny element (37).

4. Kontrolni awtomat podle bodd 1 aZz 3

© vyznadeny tim, Ze =za ptrivadécim Zlabem

(2) komtrolovanych krouzkd (1) je umisté-
no Cistici zafizeni (17}, pro kontrolované
krnouzky (1)

2 listy vykresil
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